A-max 32 32 mm, Graphitbursten, 20 Watt

High Power

Kabel AWG 22/7
cable UL Style 1061
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Terminal 2.8x0.4 §
(+ Terminal) 0 0
1-041 7.1 -0.6 M2.5 x4.4 tief/deep
' Ma (L=3.9 min.) & Ncm max. ¢ [B0.2]4]
2.3 max.
M1:2 S
. 20.6 -0.6 62.9 max.
I Lagerprogramm Artikelnummern

(] Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

mit Terminals 2366
mit Kabel |35323

Motordaten
Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung \ 6 9 12 24 30 36 42
2 Leerlaufdrehzahl min' 4880 5000 4670 6460 6160 5860 5650
3 Leerlaufstrom mA 123 842 58.2 428 323 253 20.8
4 Nenndrehzahl min' 3400 3480 3170 5060 4740 4430 4210
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 445 431 44 455 451 454 45
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 396 262 187 133 1.01 0.804 0.659
7 Anhaltemoment mNm 153 146 140 212 197 189 178
8 Anlaufstrom A 132 857 577 6.02 427 324 254
9 Max. Wirkungsgrad % 80 80 80 84 83 83 83
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 0454 1.05 208 399 702 111 16.6
11 Anschlussinduktivitat mH 0.06 0.13 0.264 0.556 0.954 1.52 2.22
12 Drehmomentkonstante mNm/A  11.6 17 243 352 461 582 704
13 Drehzahlkonstante min?/V 825 562 394 271 207 164 136
14 Kennliniensteigung min"/mNm 324 348 338 308 316 313 319
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 15 149 147 146 146 146 147
16 Rotortrdgheitsmoment gcm? 442 40.8 417 4583 442 446 438
Betriebsbereiche Legende
Thermische Daten n [min] I Dauerbetriebsbereich
1; mefm- wgerstang VGV’?hk?USE'éUf;] . ;513 ww Unter Berlicksichtigung der angegebenen thermi-
erm. Vviderstanad VVicklung-GGehause . 6000 schen Widersténde (Ziffer 17 und 18) und einer Um-
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 17.8s gebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 521s Belast di imal zul4ssige Rotort t
21 Umgebungstemperatur 20...485°C 4000 elastung die maximal zuléssige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +125°C erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (Kugellager) 2000 Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 6000 min' Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend liber-
24 Axialspiel 0.12-0.22 mm lastet werden.
25 Radialspiel ) 0.025 mm M [mNm]
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 76N _— Typenleistung
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 110N 0.5 1.0 1.5 1[A]
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 32N
Mechanische Daten (Sinterlager) _
23 Grenzdrehzahl Syl maxon Baukastensystem Ubersicht Seite R0—R5
24 Axia_lspiell 0.12-0.22 mm Planetengetricbe
25 Radialspiel ‘ 0.012mm ZEReleng J: [
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 5N 075-6.0Nm T | ||
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 110N 20 2 o
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 105N SF‘:'te @ = )
Stirnradgetriebe Empfohlene Elektronik:
Weitere Spezifikationen 38 mm 'EE —-1+ = Hinweise Seite 22
29 Polpaarzahl 1 0.1-0.6Nm 11 ESCON Module 24/2
30 Anzahl Kollektorsegmente 13 Seite ESCON 36/2 DC
31 Motorgewicht 2409 Spindelgetriebe ESCON Module 50/5
32 mm = ESCON 50/5
Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten. Seite B34-336 !

Erlauterungen zu den Ziffern Seite 107.

Option
Sinterlager anstelle Kugellager
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http://www.maxonmotor.com/maxon/view/product/236659

